Вопросы к экзамену по РАДИОАВТОМАТИКЕ.
1. Назначение и принцип действия ЗАС (1.1)

2. Составные части ЗАС и их характеристики (1.2)

3. Дифференциальное уравнение линейной САУ и её передаточная функция (2.1)

4. Следящая система с потенциометрическим дискриминатором (2.2)

5. Соединение звеньев в САУ (2.3)

6. Основные передаточные функции ЗАС (2.4)

7. Временные характеристики САУ (2.5)

8. Частотные характеристики САУ (2.6)

9.  Логарифмическая АЧХ (ЛАХ) и её построение (2.8)

10. Описание САУ в пространстве состояний (2.9), матричная передаточная функция

11. Позиционные звенья 0-го и 1-го порядка

12. Позиционные звенья 2-го порядка

13. Дифференцирующие звенья

14. Интегрирующие звенья

15. Датчик углового рассогласования на СКВТ и на сельсинах
16. Двигатель переменного тока 

17. Типовая система АСД, структурная схема

18. Типовая система АСН, структурная схема

19. Типовая система АПЧ, структурная схема

20. Понятие об устойчивости линейной САУ (5.1)

21. Необходимые условия устойчивости для коэффициентов характерестического уравнения (5.2)

22. Критерий устойчивости Гурвица (5.3)

23. Критерий устойчивости Михайлого (5.4)

24. Критерий устойчивости Найквиста (5.5)

25. Определение устойчивости по логарифмическим характеристикам (5.6)

26. Наблюдаемость и управляемость системы (5.7)

27. Оценка точности в установившемся режиме (6.1)

28. Коэффициенты ошибок и их использование при анализе точности в типовых режимах (6.2)

29. Определение коэффициента ошибок систем с астатизмом 0-го и 1-го порядков
30. Оценка точности при гармоническом входном воздействии (6.3)

31. Оценка запаса устойчивости и быстродействия по переходной характеристике (6.4)

32. Частотные показатели качества системы (6.5)

33. Интегральные оценки качества регулирования (6.6)

34. Модальные (корневые) критерии качества (6.7)

35. Законы управления. Пропорциональное и интегральное регулирование (7.1 п.1,2)

36. Законы управления. Изодромное и регулирование по производной (7.1 п. 3,4)

37. Назначение и виды коррекции САУ (7.2)

38. Коррекция с использованием неединичных обратных связей (7.3)

39. Методы демпфирования (7.4)

40. Основные типы последовательных пассивных корректирующих звеньев (7,5)

41. Синтез наблюдателя состояния (7.6)

42. Корреляционная функция и плотность стационарного случайного процесса.
43. Типовые случайные процессы: белый шум (идеальный и ограниченный), экспоненциально коррелированный процесс, нерегулярная качка.

44. Прохождение случайного процесса через линейную САУ
45. Дискретные автоматические системы (9)

46. Z-преобразование и его свойства (9.1)

47. Математические модели дискретной автоматической системы (9.2, 9.3)
