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Цель работы: изучение конструкции, принципа действия, статических и динамических характеристик исполнительного двигателя переменного тока.

Оборудование: лабораторная установка, схема которой представлена на рис.1, а также генератор н.ч. колебаний и электронный осциллограф.
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Рис.1.

В состав установки входят усилитель-модулятор с коэффициентом передачи КУ = 10, двухфазный асинхронный двигатель ДГ-ГТВ с тахогенератором для измерения скорости вращения ротора двигателя (коэффициент передачи тахогенератора КП = 0,64 мВ/об/мин = 6,1 · 10-3 В/рад·с-1), а также измерительные приборы.
Ход работы: снимем регулировочную характеристику двигателя. Результаты измерений приведены в таблице 1.

Таблица 1.

	Uc,B
	Uy,B
	Um2, B
	Ω, Рад·с-1

	-2,0
	-20
	-0,26
	-42,62

	-1,8
	-18
	-0,28
	-45,08

	-1,6
	-16
	-0,28
	-45,08

	-1,4
	-14
	-0,28
	-45,90

	-1,2
	-12
	-0,29
	-46,72

	-1,0
	-10
	-0,28
	-45,08

	-0,8
	-8
	-0,27
	-44,26

	-0,6
	-6
	-0,23
	-37,70

	-0,4
	-4
	-0,13
	-20,49

	-0,2
	-2
	-0,03
	-4,10

	-0,1
	-1
	0,00
	0,00

	0
	0
	0,00
	0,00

	0,1
	1
	0,00
	0,00

	0,2
	2
	0,03
	4,10

	0,4
	4
	0,13
	21,31

	0,6
	6
	0,23
	36,89

	0,8
	8
	0,25
	40,98

	1,0
	10
	0,26
	42,62

	1,2
	12
	0,27
	43,44

	1,4
	14
	0,26
	42,62

	1,6
	16
	0,25
	40,98

	1,8
	18
	0,23
	37,70

	2,0
	20
	0,23
	36,89
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Согласно таблице напряжение трогания двигателя составляет 1В.

График регулировочной характеристики представлен на рис.2.
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Рис.2.

Коэффициент передачи двигателя по скорости равен:
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рад·с-1·В-1.

Аппроксимируем полученную регулировочную характеристику двигателя. Умножим управляющее напряжение на КД. Результат аппроксимации приведён на рис.3.
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Рис.3.

Снимем АЧХ двигателя. Результаты измерений приведены в таблице 2.

Таблица 2.

	f, Гц
	ω, рад/с
	Um2, B
	Нормир. АЧХ
	Теоретич. АЧХ
	ЛАХ

	0,1
	0,63
	1
	1,00
	1,00
	

	0,2
	1,26
	1
	0,98
	0,99
	

	0,3
	1,88
	0,8
	0,96
	0,98
	

	0,4
	2,51
	0,85
	0,93
	0,96
	

	0,5
	3,14
	0,8
	0,91
	0,93
	

	0,7
	4,40
	0,75
	0,87
	0,88
	

	1,0
	6,28
	0,6
	0,80
	0,79
	

	3,5
	21,99
	0,2
	0,23
	0,34
	

	5,0
	31,42
	0,16
	0,20
	0,26
	

	10,0
	62,83
	0,1
	0,13
	0,13
	


Вид АЧХ представлен на рис.4.
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Рис.2.

Аппроксимированная АЧХ представлена на рис.3. По ней определяем, что частота, на которой АЧХ уменьшается до уровня 0,7 ZД = 8 рад/с.
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Рис.3.

Теоретическая АЧХ строится по формуле:
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Нормированные экспериментальная и теоретическая АЧХ представлены на рис.4.

[image: image10.png]120

1,00

0,80 N

0,60

040

0,20 L

0,00
000 1000 2000 3000 4000 5000 6000 70,00





Рис.4.

ЛАХ представлена на рис.5.
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Рис.5.

Выводы: как видно из рис.1, регулировочной характеристике есть область нечувствительности, а сама характеристика нечётная. АЧХ с ростом частоты убывает. Это вызвано инерционностью ротора двигателя. Теоретическая АЧХ двигателя близка к экспериментальной.
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