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1 Цель работы
Целью работы является исследование динамических свойств следящей системы, оценка влияния структуры и параметров системы внешних воздействий на ее точностные характеристики.
2 Структурная схема системы
Структурная схема системы представлена на рис.2.1:
[image: image1.jpg]


Рис. 2.1 Структурная схема системы
3 Результаты измерений и вычислений
3.1. Статическая характеристика дискриминатора:

Таблица 1
	V, град
	0
	15
	30
	45
	60
	75
	90
	105
	120
	135
	150
	165
	180

	U,B
	0
	4,2
	8
	12
	13,6
	15,4
	16
	15,5
	13,8
	11,3
	7,7
	3,5
	2

	V, град
	0
	-15
	-30
	-45
	-60
	-75
	-90
	-105
	-120
	-135
	-150
	-165
	-180

	U,B
	0
	4
	7,8
	11
	13,7
	15,4
	16
	15,6
	13,9
	11,3
	8
	3,8
	1,2
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Рис. 2  Статическая характеристика дискриминатора.

Определяем крутизну дискриминационной характеристики (коэффициент передачи дискриминатора): 
kд=12/0.9=13.33
3.2. Определение зависимости скоростной ошибки от скорости вращения командной оси:
Таблица 2
	Uтг, В
	0,2
	0,4
	0,6
	0,8
	1

	Uош,B
	0.35
	0.6
	0.8
	0.95
	1

	Ошибка
	1,31
	2,25
	3
	3,56
	3,75

	
	0,11
	0,22
	0,33
	0,44
	0,56


 = Uтг/kдтг 
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Рис. 3   Зависимость ошибки от скорости вращения командной оси
3.3 При Uтг=0.6 В
	П1
	1
	2
	3
	4
	5
	6

	Uош,B
	6
	3,2
	2,2
	1,8
	1,3
	1

	K
	0.0083
	0.017
	0.025
	0.033
	0.042
	0.05

	Vск
	0,48
	0,254
	0,175
	0,143
	0,103
	0,08


Uош = kд Vск            = Uтг/kдтг        Vск=/К

Зависимость скоростной ошибки от коэффициента передачи разомкнутой системы
[image: image4.emf]Vск
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Диаграмма1
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Лист1

		Ue, B		-180		-165		-150		-135		-120		-105		-90		-75		-60		-45		-30		-15		0		15		30		45		60		75		90		105		120		135		150		165		180

		Uy, B		-1.2		-3.8		-8		-11.3		-13.9		-15.6		-16		-15.4		-13.7		-11		-7.8		-4		0		4.2		8		12		13.6		15.4		16		15.5		13.8		11.3		7.7		3.5		2

		i1, mA														1.1		1.2		1.8		2.5		3.8		6		9		12.8		14.8		16		16.8		17.2		17.2

		i2, mA														16		15.5		15		14		12		10		9		4		2		1		0.3		0.1		0

		iy, mA														-14.9		-14.3		-13.2		-11.5		-8.2		-4		0		8.8		12.8		15		16.5		17.1		17.2

		k2														0.18		0.21		0.23		0.24		0.26		0.27				0.28		0.27		0.27		0.23		0.21		0.18

		k3, mA/B														0.93		0.93		0.96		1.05		1.05		1.00				2.10		1.60		1.25		1.21		1.11		1.08

																0.23														0.24										k2 средн.		0.23

																0.9866769458														1.3906438333										k3 средн.		1.19



Trishenkov Wasiliy:
k2 средн для отрицательных значений Ue

Trishenkov Wasiliy:
k2 средн для положительных значений Ue

Trishenkov Wasiliy:
Uemax = 24,5 V
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		0.427574171



Trishenkov Wasiliy:
k3 средн для положительных значений Ue

Trishenkov Wasiliy:
k3 средн для отрицательных значений Ue
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